D.01.01.01. Odtworzenie trasy w terenie

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robat&wlanych

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01.
ODTWORZENIE TRASY W TERENIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem SST 3gs wymagania szczegétowe dotyce wykonania i odbioru robét zydanych
z odtworzeniem przebiegu trasy i punktow wysaiowych w ramachbudowy chodnika dla pieszych wraz z
odwodnieniem w cigu drogi nr ewid. 112156R Gliniczek-SKR-Frysztak (U Sportowa).

1.2. Zakres stosowania SST
Zakres stosowania SST jest zgodny z ustalemawartymi w SST D-00.00.00 "Wymagania ogoinet. ple.

1.3. Zakres Robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dodyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wszystkimi czynéciami
majgcymi na celu odtworzenie przebiegu trasy i wyzea@ punktdw wysok@iowych w ramach prac
budowlanych okrdonych w punkcie 1.1. niniejszej SST.

W zakres tych Rob6t wehodzi:

1. wykonanie i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjneggysokaciowego punktéw gtéwnych trasy i punktéw
wysokdaciowych (reperéw roboczych zatmych w terenie dowkanych do reperéw pstwowych);

2. uzupelnienie trasy dodatkowymi punktami,

3. wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

4. zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochroda przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposoéb
utatwiajgcy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

5. wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasinigy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okgtenia podane w niniejszej SSTa ggodne z zamieszczonymi w SST D-00.00.00
"Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot
Ogdlne wymagania doty®e wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymageagolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich skladowania i pozyskiwania padam SST D-00.00.00
~Wymagania ogoélne" pkt. 2.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane érednicy 0,15-0,20 m i dtugoi
1,5-1,7 m z gwidziem lub petem stalowym lub rury metalowe o diugd okoto 0,5 m, stupki betonowe oraz
dla punktéw utrwalanych w istnigjej nawierzchni bitumicznej bolce stalowdgrednicy 5 mm i diugéci 0,04-
0,05 m.

Do stabilizowania pozostalych punktow mglstosowd paliki drewniane dsrednicy 0,05-0,08 m i diugoi
okoto 0,3 m.

3. SPRET

Ogdlne wymagania jakie powinien speirsarzt pomiarowy podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogol

pkt. 7.3.

3.1. Sprzt pomiarowy taki jak niwelator, fata,staa stalowa, itp. powinien gwarantoivazyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru i uzysk&akceptagj Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotygz transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganidneg pkt. 4.

4.1. Materialy (pale drewniane, stupki betonowe, palikiry metalowe) mag by¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania Rob6t podano w B9D.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt.5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinnybwykonane zgodnie z oboyzujagcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane projektowe wraz
Z oznaczonymi na rysunkach projektowych trasamubsi

W oparciu o materialy dostarczone przez Zaimgoego, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinnydwykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforméwénspektora nadzoru o wszelkich niezgoghiach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy. ¢y te powinny by usungte w porozumieniu
z Projektantem i Zamawiggym.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu olalone w dokumentacji projektowejg szgodne
Z rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ig si
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inspektora nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinn@ kmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora nadzoru. Zaniechanie powiadomienia lkispa nadzoru oznaczae roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére baauja pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasyuinity pagrednie osi trasy mugzby¢ wyniesione w terenie
i zaopatrzone w oznaczenia oi{egace w sposOb wyeay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktow. Forma i wzoér tych oznagzpowinny by zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochramszystkich punktéw pomiarowych i ich oznattize czasie
trwania robét. Wszystkie pozostale prace pomiardweieczne dla prawidtowej realizacji robét najedo
obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osaky i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty ghlisvpowinny by zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeklowszane do punktéw pomocniczych, pzdmych
poza granig robot ziemnych.

Zamawiggcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowe;.

Repery robocze nale zatary¢ poza granicami robét zedanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repewmbocze naley zataryé w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rzdne reperéw roboczych najeokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojrg w nawizaniu do reperéw matwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalewykona w oparciu o dokumentagcprojektow.

G trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich lecz nie rzadziej nico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczamejtrasy w stosunku do dokumentacji projektowig n
moze by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do rkdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglerzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usung¢cie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveszaly Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayanbot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmwgznaczenie kragdzi nasypow i wykopoéw na
powierzchni terenu (okéenie granicy robdt), zgodnie z dokumensagprojektovs oraz w miejscach
wymagagcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeratriow miejscach wskazanych przez Inspektora
nadzoru.
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Do wyznaczania kraxizi nasypow i wykopdéw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowdé w przypadku wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami nie
powinna przekracza25 m.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uafivaaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jas@ robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipiet’6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrot jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych naley
prowadzé wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodniengymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D@00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.0QM@nagania ogolne” pkt 8.
8.1. Sposodb odbioru robét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagie na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemyinej, ktdre Wykonawca przedktada Inspektorowi
nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygz podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- wykonanie oblicza, ew. korekt naliczonych punktéw gtéwnych trasypravdzenie wyznaczenia punktow
gtéwnych osi trasy i punktéw wysoktiowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

- badania, sprawdzenia i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeis Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatuGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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